Schéma cinématique de la butée réglable

Extrait du plan colorié avec les surfaces de contact et les centres de liaison mis en évidence :
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Groupes cinématiques :
Gc1={1,3,5,7,8} Gc2={2} Gca={4} Gc6={6}
Graphe de liaisons :
Contact cylindre/cylindre 2 contacts plan/plan
= pivot glissant de centre A = appui plan de centre E
et d’axe Ay et de normale X
2x2 contacts plan/plan
= glissiere de centre C
et de direction X
= appui plan de centre B = hélicoidale de centre D,
et de normale b d’axe DX et de pas 1 mm
Schéma cinématique :
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